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Die vorliegende Arbeit beschéftigt sich mit der Frage, wie Flotten von mobilen Robotern
in industriellen Anwendungen von vernetzten Architekturen profitieren kénnen und wie
sich daraus kooperative Losungen zur Steigerung der Navigationsqualitét generieren
lassen. Ein besonderer Fokus der Arbeit liegt dabei auf dem Aspekt der lokalen
Bewegungsplanung. Ziel der Arbeit ist die Entwicklung und Umsetzung eines Verfahrens i
zur pradiktiven und kooperativen lokalen Bewegungsplanung, welches den Robotern zur . _
Laufzeit erméglicht, bevorstehende Kollisionen mit anderen Robotern zu erkennen und o s
kooperativ aufzulésen. W s 5 raunnote
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