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Entwicklung eines hochgenauen Bearbeitungsroboters
durch den Einsatz zusatzlicher Messtechnik.

Der Anspruch an 6koeffizientes Fliegen und ein steigender Bedarf nach
Passagierflugzeugen fiihren bei den Herstellern und Zulieferern zu notwendigen
Anpassungen der Fertigungsstrategien von GroRstrukturbauteilen, insbesondere durch
den weitreichenden Einsatz von Verbundmaterialen. Einen flexiblen Ansatz fur die
notwendige Bearbeitung stellen Industrieroboter dar, deren Genauigkeitskennwerte
derzeit jedoch nicht ausreichen, um den Toleranzen der Luftfahrtindustrie zu gentigen.
Diese Arbeit untersucht drei unterschiedliche Messsysteme, welche fir die
Genauigkeitssteigerung eines Industrieroboters genutzt werden kénnen. Dabei wird
zwischen internen, abtriebsseitigen Winkelmesssystemen und externen
Posemesssystemen, wie einer Stereo-Kamera und einem Lasertracker differenzert. Die
so gewonnenen zuséatzlichen Messinformationen werden direkt in der Robotersteuerung
verarbeitet und erlauben eine Erweiterung der Roboterregelungsstrategie. Die
Ergebnisse zeigen deutliche Genauigkeitssteigerungen und Potential fir die
GroRbauteilbearbeitung.
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